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	赛项任务配分表

	序号
	任务
	项目内容
	配分
	备注

	1
	任务一
	机械及电气安装调试
	15 分
	

	2
	任务二
	工业机器人维护与操作
	15 分
	

	3
	任务三
	工业机器人涂胶轨迹
	20 分
	

	4
	任务四
	工业机器人流水线运行及码垛
	20 分
	

	5
	任务五
	[bookmark: _Toc29982]系统综合调试
	20 分
	

	6
	任务六
	[bookmark: _Toc20758]职业素养
	10 分
	

	合计
	100分
	


[bookmark: _Toc30422]机器人技术应用竞赛评分细则

	一级指标
	比例
	二级指标
	三级指标
	得分
	计算分值

	机械及电气安装调试
	15
	机械安装
	（1）法兰销钉孔对齐，安装正确（1分）
	
	

	
	
	
	（2）物料台安装每个连接件之间的连接处无明显缝隙，整个物料台无摇晃情况。（1分）
	
	

	
	
	
	（3）工具台安装每个连接件之间的连接处无明显缝隙，整个工具台无摇晃情况。（1分）
	
	

	
	
	
	（4）涂胶台安装每个连接件之间的连接处无明显缝隙，整个涂胶台无摇晃情况。（1分）
	
	

	
	
	
	（5）模拟检测站安装每个连接件之间的连接处无明显缝隙，整个涂胶台无摇晃情况。（1分）
	
	

	
	
	电气安装
	（1）物料到位检测、到位末端检测、上料位、模拟加工位、下料位、物料检测位传感器的安装无漏装或安装位置错误（1.5分）
	
	

	
	
	
	（2）信号端子处无错误接或未接（1分）
	
	

	
	
	气路安装
	（1）气管无错装或漏装（1分）
	
	

	
	
	
	（2）气路连接处无漏气（1分）
	
	

	
	
	
	（3）气路压力调整到0.4-0.6MPa范围内（1分）
	
	

	
	
	
	（4）正压气路用蓝色气管，负压气路用透明气管（1分）
	
	

	
	
	安装工艺
	（1）电缆与气管分开绑扎（0.5分）
	
	

	
	
	
	（2）电缆和气管分开走线槽（0.5分）
	
	

	
	
	
	（3）气管在型材支架上可用线夹子绑扎带固定，两个线夹子之间的距离不超过120mm。（0.5分）
	
	

	
	
	
	（4）电缆和气管线槽盖板安装整齐（0.5分）
	
	

	
	
	
	（5）电缆和气管扎带间距在50±5mm内（0.5分）
	
	

	
	
	
	（6）电缆和气管第一根绑扎带距离接头处60±5mm（0.5分）
	
	

	
	
	
	（7）扎带剩余长度不大于1mm（0.5分）
	
	

	工业机器人维护与操作
	15
	转数 计数 器更 新
	（1）工业机器人本体1-6轴的位置对准到指定刻线位置（2分）
	
	

	
	
	
	（2）完成所有轴转速器计数器更新（2分）
	
	

	
	
	工作 原点 姿态
	（1）利用MoveAbsj指令设置机器人工作原点home点设置（2分）
	
	

	
	
	I/O  信号 配置
	（1）工业机器人夹爪信号配置（2分）
	
	

	
	
	
	（2）工业机器人吸盘信号配置（2分）
	
	

	
	
	工具 TCP 标定
	（1）TCP标定的姿态和工具（2分）
	
	

	
	
	
	（2）TCP标定的平均误差值小于0.4mm（3分）
	
	

	
	
	
	序号
	项目名称
	数值
	
	

	
	
	
	1
	
	
	
	

	工 业 机 器 人 涂 胶 轨 迹
	20
	涂胶轨迹
	（1）工艺过程的起始点、结束点（2分）
	
	

	
	
	
	（2）取涂胶工具（1分）
	
	

	
	
	
	（3）放回涂胶工具（1分）
	
	

	
	
	
	（4）轴极限或出现奇点，或运动过程中止每次扣1分。
	
	

	
	
	
	（5）方形涂胶轨迹
	①起始点A1（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	②结束点A1（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	③顺序A1-A2-A3-A4-A1（1分）
	
	

	
	
	
	
	④轨迹速度200mm/s（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	⑤工具偏移涂胶平面距离5mm（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	⑥A2转角数据20mm。（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	⑦若工具掉落或发生碰撞①-⑤项不得分
	
	

	
	
	
	（6）圆形涂胶轨迹
	①起始点B1（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	②结束点B1（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	③顺序B1-B4-B3-B2-B1（1分）
	
	

	
	
	
	
	④轨迹速度600mm/s（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	⑤工具偏移涂胶平面距离6mm（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	⑥若工具掉落或发生碰撞①-⑤项不得分
	
	

	
	
	
	（7）三角形轨迹
	①起始点C1（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	②结束点C1（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	③顺序C1-C2-C3-C1（1分）
	
	

	
	
	
	
	④轨迹速度100mm/s（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	⑤工具偏移涂胶平面距离6mm（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	⑥在C3点停留1S。（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	⑦若工具掉落或发生碰撞①-⑤项不得分
	
	

	
	
	
	（8）复杂轨迹涂胶
	①起始点D1（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	②结束点D8（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	③顺序D1-D2-D3-D4-D5-D6-D7-D8（1分）
	
	

	
	
	
	
	④D1到D2轨迹速度200mm/s（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	⑤D5到D6轨迹速度200mm/s（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	⑥D3到D4轨迹速度100mm/s（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	⑦D7到D8轨迹速度50mm/s（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	⑧工具偏移涂胶平面距离4mm（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	⑨在D4点停留2S。（0.5分）
	
	

	
	
	
	
	⑩若工具掉落或发生碰撞①-⑨项不得分
	
	

	工业机器人流水线运行及码垛
	20
	取料
	（1）吸盘取料正常（0.5分）
	
	

	
	
	
	（2）吸盘放置物料正常（0.5分）
	
	

	
	
	
	（3）推料气缸触发推料正常（0.5分）
	
	

	
	
	
	（4）推料气缸触发缩回正常（0.5分）
	
	

	
	
	
	（5）传送带触发运行正常（0.5分）
	
	

	
	
	
	（6）传送带触发停止正常（0.5分）
	
	

	
	
	
	（7）工艺过程的起始点、结束点（0.5分）
	
	

	
	
	
	（8）物料正确传送至传送装置末端（共1.5分，每个0.25分）
	
	

	
	
	
	（9）工具、物料每掉落1次或每发生碰撞1次扣1分，扣完为止。
	
	

	
	
	模拟物料冲压加工
	（1）机器人正确将物料放到模拟冲压工位上料位中（共1.5分，每个物料0.25分）
	
	

	
	
	
	（2）上料位气缸触发推料正常（0.5分）
	
	

	
	
	
	（3）上料位气缸触发缩回正常（0.5分）
	
	

	
	
	
	（4）冲压气缸触发冲压正常（0.5分）
	
	

	
	
	
	（5）冲压气缸触发缩回正常（0.5分）
	
	

	
	
	
	（6）下料位气缸触发推料正常（0.5分）
	
	

	
	
	
	（7）下料位气缸触发缩回正常（0.5分）
	
	

	
	
	
	（8）工具、物料每掉落1次或每发生碰撞1次扣1分，扣完为止。
	
	

	
	
	模拟物料检测
	（1）机器人正确将物料放到物料模拟检测装置位中（共1.5分，每个0.25分）
	
	

	
	
	
	（2）正常触发机器人将物料送入成品仓码垛（1分）
	
	

	
	
	码垛
	（1）按要求码好垛型（8分）
	
	

	
	
	
	（2）工具、物料每掉落1次或每发生碰撞1次扣1分，扣完为止。
	
	

	工 业 机 器 人 系 统 综 合 调 试
	20
	系统综合调试
	（1）PLC程序存储至指定目录（1分）
	
	

	
	
	
	（2）PLC程序文件名框格内命名正确（1分）
	
	

	
	
	
	（3）触摸屏界面各按钮功能正确（1分）
	
	

	
	
	
	（4）触摸屏红绿指示灯显示正确（3分）
	
	

	
	
	
	（5）单击触摸屏“涂胶模块”，然后单击“启动”，机器人执行涂胶轨迹功能。（4分）
	
	

	
	
	
	（6）单击触摸屏“码垛模块”，然后单击“启动”，机器人执行任务四。（4分）
	
	

	
	
	
	（7）单击触摸屏“整体运行”，然后单击“启动”，机器人执行任务三+任务四。（4分）
	
	

	
	
	
	（8）触摸屏“停止”按钮功能正常（1分）
	
	

	
	
	
	（9）触摸屏“复位”按钮功能正常（1分）
	
	

	职业素养
	10
	
	（1）选手须着比赛服、穿电工绝缘鞋（1分）
	
	

	
	
	
	（2）电气装调过程中安全规范操作（1分）
	
	

	
	
	
	（3）比赛过程中不能脱安全帽（1分）
	
	

	
	
	
	（4）比赛过程中机器人工具不能掉落（1分）
	
	

	
	
	
	（5）比赛结束后，工具摆放有序，卫生清扫，耗材使用合理（2分）
	
	

	
	
	
	（6）不能违反比赛规定，不能提前进行比赛操作或比赛终止仍继续操作的（2分）
	
	

	
	
	
	（7）不能违反赛场纪律（1分）
	
	

	
	
	
	（8）其他不符合职业素养行为等（1分）
	
	

	裁判签字：
	时间：
	选手签字：
	时间：
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